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요 약

본 논문은 도심 항공 모빌리티의 안전 운항을 위한 자동 초점 라이다 센서에 관한 것이다 도심 항공 모빌리티가 이동하는 . 
공간에는 다양한 크기의 장애물이 다양한 속도로 이동하여 상황에 따라 필요한 곳을 측정하는 라이다 센서가 안전에 필수 , 
사항이다 제안하는 라이다 센서는 다수의 프리즘을 연동한 리슬리 프리즘과 광학 을 함께 이용하는 방식으로 원하는 . OFDM , 
영역에 원하는 밀도로 차원 거리 측정이 가능하다3 .

           

 

서 론. Ⅰ

 도심 항공 모빌리티가 공중에서 만나는 물체의 크기는 작은 새에서 또는 UAV 
비행기에 이르기까지 다양한 종류와 크기가 있어서 기존의 라이다 센서로는 , 
도심 항공 모빌리티의 안전한 운항에 적합하지 않다[1,2]. 기존의 자율주행차
량용 라이다 센서에는 차원 포인트 클라우드의 밀도와 목표 지점에 따라 고정3
된 간격으로 배치된 여러 개의 레이저 다이오드가 있다 이러한 레이저 다이오. 
드의 고정된 위치는 항상 고정된 영역만 거리 측정이 가능하여 자동 초점 기능, 
이 없어 물체 크기에 따라 레이저 다이오드 간 거리를 조절할 수 없다. 

본론. Ⅱ

본 논문에서는 도심 항곡 모빌리티가 운항할 때 만날 수 있는 다양한 물체의 크
기 분포 거리에 따라 자동으로 초점 조절이 가능한 라이다 센서를 제안한다, , . 
레이저의 파장과 매질의 굴절율에 따라 레이저의 굴절 패턴과 스캔 밀도를 다
양하게  변경할 수 있는 자동 초점 기능이 있는 라이다 센서다 제안하는 라이다 . 
센서는 다수의 조정 가능한 프리즘을 가진 라이즐리 프리즘을 사용한다 프[3]. 
리즘은 원하는 영역을 기준으로 회전 및 이동이 가능하여 측정을 원하는 물체, 
의 특성에 따라 거리 및 측정 밀도를 조절하여 자동으로 초점을 맞출 수 있다. 
리슬리 프리즘에 주입되는 레이저 신호들은 광학 직교 주파수 분할 다중

기법으로 다수의 반송파에 다수의 펄스를 전송하여 초당 측정 지점(OOFDM) 
의 수가 증가한다 또한 많은 포인트를 동시에 측정할 수 있어 해상도와 재[4,5]. 
생 빈도가 향상된다 제안된 라이다 센서는 축 송수신 유닛을 갖추고 있어서.  2 , 
라이다 센서를 장착하는 모빌리티에 따라 다양한 디자인이 가능하다 다양한 . 
시뮬레이션으로 제안한 의 특성과 성능을 검증하였다LIDAR .

그림 개의 라이다를 연동하여 다양하게 초점을 조절하는 측정1. 4
 

결론. Ⅲ

본 논문에서 제안된 은 자동초점으로 항공 장애물 인식에 특화되 UAM LIDAR
었으며 을 이용하여 여러 채널을 동시에 측정하고 리즐리 프리즘을 , OOFDM
이용하여 다양한 측정 패턴을 생성한다 여러 개의 가 동시에 작동하는 . LIDAR
방식에 따라 주변 환경을 빠르게 파악하거나 장애물 또는 가 매우 밀집된 ROI
지역을 측정하는 데 매우 유용하다. 
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